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BEDIENUNGSANLEITUNG

Vers. 1.2

HAUPTEIGENSCHAFTEN

Mehr Moglichkeiten durch die Nutzung der 4-Achsen-Struktur, wodurch die Drohne
noch flexibler, schneller und Windbestandiger ist. Sie kann sowohl in gro3en Innen-
raumen als auch im Freien fliegen. Mit eingebautem 6-Achsen-Gyro-Stabilisator fur
prazise Positionierung wahrend des Fluges.

Die Architektur dieser Drohen verwendet ein modulares Design, das die Installation
und evtl. Reparaturen vereinfacht. Funktionen: “Outdoor-GPS-Fixpunkt”, “One-Key-
Return” “Auto-Return”, Headless-Modus, Luftdruck feste Hohe und 4-Kanal-Funktion
(auf/ ab, links / rechts, vorwarts / rlickwarts, links / rechts Flug).

+ Headless-Funktion erleichtert die Richtungssteuerung.

« Neue GPS-Festpunktfunktion.

» Neue Kameradrehfunktion fir Luftaufnahmen.

« HD-Funk-Echtzeit-Ubertragungsantenne beim Fotografieren.

Vor jedem Start muss die Drohne kalibriert und der Start-/Landepunkt (Return
to Home-Funktio) gesetzt werden, da sonst keine korrekte “Return to Home

Funktion” und kein stabiler Flug moglich ist (siehe Seite 7 und Seite 8 Punkt 6).




Sicherheitshinweise

1. GEFAHR DES ERSTICKENS DURCH KLEINTEILE. BENUTZUNG NUR UNTER
UNMITTELBARER AUFSICHT DURCH ERWACHSENE. PRODUKT AURBER REICH-
WEITE VON KINDERN UNTER 14 JAHREN HALTEN. NICHT FUR KINDER UNTER 14
JAHREN.

2. Wenn Sie das Fluggerat zum ersten Mal fliegen, bedienen Sie den Joystik
langsam. Das Fluggerat steigt sonst sehr schnell nach oben was bei wenig
Platz schnell zu einer Kollision flihren kann.

3. Nach dem Flug schalten Sie bitte die Fernbedienung aus bevor Sie sich dem
Quadkopter nahern. So vermeiden Sie ein versehentliches Starten!

4. Halten Sie den Akku fern von Warmequellen wie Heizungen oder offenem
Feuer.

5. Halten Sie beim Fliegen mindestens 2-3 Meter Abstand zu Hindernissen.
Fliegen Sie nicht in der Nahe von Menschen und Tieren.

6. Kinder sollten nur unter Aufsicht fliegen und den Quadkopter im Sichtbere-
ich der Aufsichtsperson fliegen. So besteht die Moglichkeit bei Gefahr schnell
einzugreifen.

7.Versuchen Sie keine wiederaufladbaren Batterien zu laden. Achten Sie beim
Wechsel des Akkus oder Batterien auf richtige Polaritat. Verwenden Sie keine
Mischung aus alten, oder Batterien verschiedener Hersteller!

8. Wenn Sie nicht fliegen, entfernen Sie bitte die Batterien und die Akkus aus
den einzelnen Komponenten.

9. Der Stromversorgungsanschluss darf nicht kurzgeschlossen werden!
Wartung

1.Verwenden Sie einsauberes, weiches Tuch, um dieses Produkt haufiger zu
reinigen.

2. Setzen Sie das Fluggerat vor dem Flug nicht direkter Sonnenbestrahlung
aus.

3. Durch Feuchtigkeit konnen elektronische Bauteile beschadigt werden.

4. Uberprifen Sie bitte den Stecker und anderes Zubehér in regelmaBigen Ab-
standen. Ist etwas beschadigt, Quadkopter bis zur Reparatur nicht verwenden!

Flughinweise

1. Fliegen Sie nicht bei schlechtem Wetter wie starkem Wind, Regen, Schnee
oder Nebel.

2. Fliegen Sie nur in weiten Arealen und meiden Sie hohe Gebaude und Baut-
en. Fliegen Sie nicht in der Nahe von Gebauden mit hohem Stahl-/Eisenanteil,
das sonst der Kompass und das GPS Signal gestort werden.

3. Fliegen Sie die Drohne immer nur in Sichtweite.

4. Bleiben Sie fern von Strommasten und Versorgungstragern.

5.in Polarregionen fliegt die Drohne nicht wie gewlinscht.
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1.Verwenden Sei ein sauberes, weiches Tuch um dieses Produkt zu reinigen.
2. Setzen Sie das Fluggerat vor dem Flug nicht direkter Sonnenbestrahlung aus.
3. Durch Feuchtigkeit konnen elektronische Bauteile beschadigt werden.

4. Uberpriifen Sie bitte den Stecker und anderes Zubehér in regelmaBigen
Abstanden.

5. Ist etwas beschadigt, Quadkopter bis zur Reparatur nicht verwenden!

Propellerschutz: Montage und Demontage

Montage der Propellerschitzer: Demontage der Propellerschuitzer:
.-
”
v ol
Schieben Sie den Propellerschutz Driicken Sie den Propellerschutz
in die Offnung der Motorgondel nach oben und ziehen Sie gleich-
wie in der Abbildung gezeigt. zeitig den Schutz heraus wie in der

Abbildung gezeigt.

Propeller: Montage

Montage der Propeller:

l-‘ . 1.Setzen Sie den Propeller wie
" gezeigt auf die Fihrung.

2.Verwenden Sie einen Schrauben-
schlussel, um die Sechskantmutter
an der die Basis der Hauptachse zu
befestigen, dann driicken Sie den
Propeller A auf die Achse. Drehen Sie
den Propeller gegen den Uhrzei-
gersinn, um ihn zu verriegeln.

Der Propeller B wird durch Drehen
im Uhrzeigersinn verriegelt.
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Propeller: Montage

3. Befestigen Sie die Propellerab-
deckung wie in der Abbildung
dargestellt.

1. Entfernen Sie die Propellerab-
deckung wie in der Abbildung
dargestellt.

2.Verwenden Sie einen Schrau-
benschliissel um die Mutter an
der Basis zu fixieren, dann druck-
en die den Propeller A herunter,
drehen Sie ihne im Uhrzeigersinn
um ihn zu l6sen. Verfahren Sie mit
dem Propeller B genauso nur
gegen den Uhrzeigersinn.

3. Entfernen Sie nun die Propeller.

Kamera: An- und Abbau

Installation:

2. Stecken Sie nun das
Kabel der Kamera in die
Buchse wie abbgebildet.

1. Halten Sie die Kamera
an die Arretierung unter
der Drohne und drlicken
Sie sie hinein.

Abbau:

1. Ziehen Sie das Kabel
der Kamera aus der
Buchse wie abgebildet.

2. Driicken Sie den
Verriegelungsknopf der
Kamera und ziehen Sie
diese heraus.
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Zubehérinstallation fiir WiFi-Echtzeit-Ubertragung

Installation der Smartphonebefestigungsklemme
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1. Befestigen Sie die Smartphone- 2. Driicken Sie hinten auf die
befestigungsklemme auf der Smartphonebefestigungsk-
Antenne der Fernbedienung. lemme um Ihr Smartphone

einzusetzen.

|
3. Halten Sie die Smartphonebefestrgungsk-
-r1‘ lemme fest und ziehen Sie sie nach oben um
[ sie zu entfernen.

1. Driicken Sie den ON/OFF Schalter um die Drohne auszuschalten.

2. Entnehmen Sie den Akku wie abgebildet.

3. Um den Akku zu laden, nehmen Sie das USB-Kabel und verbinden
Sie dieses mit dem Akku. Stecken Sie den USB-Stecker in den PC
oder das USB-Ladegerat. Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die
Anzeige an dem USB-Kabel. Ist der Ladevorgang beendet, erlischt
die Anzeige.

Wichtig: Beim Ladevorgang am PC, entfernen Sie das Ladekabel vor
dem Herunterfahren des PCs. Im ausgeschalteten Zustand wird der
Akku nicht geladen.
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4., Setzen Sie den Akku nach dem Ladevorgang wieder in
die Drohne ein.

Ladezeit: ca 150 Minuten

Vorsicht beim Laden des Akkus

1. Laden Sie den Akku an einem trockenen und gut bellifteten Platz auf.

2. Entfernen Sie den Akku vor dem Laden aus dem Quadrokopter Laden Sie den Akku nur unter
Aufsicht eines Erwachsenen.

3. Laden Sie den Akku nicht unmittelbar nach dem Flug. Priifen Sie, ob der Akku abgekiihlt ist.
Ansonsten besteht Brandgefahr und der Akku kann anschwellen.

4, Bitte verwenden Sie nur das Original USB-Ladegerat. Wurde der Akku lange nicht benutzt
oder ist dieser “angeschwollen’, tauschen Sie ihn bitte aus.

5. Auch wenn Sie den Akku fiir langere Zeit nicht benutzt haben, verliert er dennoch Spannung.
Wurde der Akku zu oft geladen und entladen, verkirzt dies seine Lebenszeit.

Lernen Sie lhren Sender kennen

Funktionen der Fernsteuerung P——— ® Klammer fur Mobilgerat

Power ON/OFF ~ @:sescesseceess,

% sel
= ¢ Rechter Kontrollhebel
. 5 (Hebel gedriickt halten

langer als 2s schaltet
den Headless Modus ein.
Erneutes Driicken (>2s)
schaltet den Modus aus.
Kurzes Dricken schaltet
Geschwindigkeits-Modus

Linker Kontrol lhebel

(Zur Trimmung der
Schwebeeigenschaften
gedrickt halten und mit
mit den Richtungs-
hebeln korigieren.
Zum Zurucksetzen der
Trimmung, den

Hebel gedrickt halten
und gleichzeitig mit
dem Power ON/OFF
Schalter einschalten)

1x ,Beep” = ,Lowspeed”
2x ,Beep” =, Highspeed*”

Kamerawinkel nach unten ®, V.ideo il Return to Home Taste
" . F % H der Drohne
FOto @ dnsensss wpak :
=== \ d Start-/Landeknopf
—t = % Kurzes Driicken fiir
Kamerawinkel nach oben #* _ _ W@ Auto-"Starten” oder

Auto-"Landen”




Batteriewechsel an der Fernsteuerung:

Batteriefachabdeckung

4 X AA(LRO6)
1.5V Batterien

Batteriewechsel: Offnen Sie das Batteriefach und legen Sie 4 AA Batterien 1,5V mit
der richtigen Polung in das Batteriefach. SchlieBen Sie das Batteriefach wieder.

1. Achten Sie auf die richtige Polung der Batterien.
2. Mischen Sie keine alten und neuen Batterien.
3. Keine unterschiedlichen Batterietypen verwenden.

Produkteigenschaften

1. Finden Sie einen geeigneten Platz zum Fliegen

2. Installieren Sie den Akku in die Drohne und platzieren Sie die Drohne auf einen ebe-

nen Grund mit der Front in Flugrichtung. Driicken Sie den ON/OFF Knopf fiir 2 Sekunden.
Schalten Sie die Fernbedienung an und bewegen Sie den Gashebel nach oben und dann
nach unten. Wenn die Fernbedienung zweimal piept und die blinkenden LEDs an der Droh-
ne kontinuierlich leuchten, dann ist die Drohne mit der Fernbedienung verbunden.

3. Die hinteren Leuchten der Drohne leuchten Orange und wechseln nach ca. 1 Minute zu
einem blinkenden Griin, wenn ein Signal zum Sateliten etabliert ist. Wechselt das griine
Blinken zu einem kontinuierlichem Griin zeigt es eine ausreichende GPS Verbindung an.

4. Bewegen Sie gleichzeitig den linken Steuerhebel nach rechts unten und den rechten
Steuerhebel nach links unten oder bewegen Sie den linken Steuerhebel rauf und dann zur
Mitte, die Rotoren fangen an sich zu drehen, die Drohne ist bereit zum Start.
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Kompass Kalibration:

Vor jedem Flug wird eine Kompass-Kalibration benétigt. Wenn die Fernsteuerung mit der Drohne
verbunden ist, bewegen Sie den linken Joystick nach rechts unten und halten Sie ihn in dieser Po-
sition. Dann drlicken Sie den “Return to Home” Knopf (oben rechts an der Fernsteuerung) solange
bis der Copter dies mit einem Signalton bestatigt. Wenn das Kontrolllicht langsam blinkt, lassen
Sie den linken Joystick los und halten die Drohne waagerecht, drehen Sie Drohne um ihre eigene
Achse um 360° bis das Kontrolllicht schnell blinkt (ca. 4 mal). Halten Sie die Drohne senkrecht (mit
dem Kontrolllicht nach oben gerichtet) und rotieren Sie die Drohnen senkrecht um 360° bis das
Kontrolllicht lange leuchtet (ca. 4 mal). Danach ist das Kalibrieren abgeschlossen.

Taste nur 1 x kurz “antippen” (weniger als 1 Sekunde)

Wichtig:

1. Die Drohne niemals in einem Umfeld mit Magneteinfliissen kalibrieren.
2. Halten Sie Gegenstande mit Magnetischer Austrahlung (z.B. Handy)
wahrend des Kalibrationsvorgang fern von der Drohne.

3. Fliegt die Drohne unruhig, kalibrieren Sie die Drohne ggf. nochmals.

Return to Home-Punkt setzen:

Vor jedem Start muss der Start-/Landepunkt manuell gesetzt werden. Die LED Anzeige leuchtet griin (aus-
reichendes GPS Signal). Um den Start-/Landepunkt zu setzen, halten Sie den “Return to Home" Knopf fiir 2
Sekunden gedrickt bis die Drohne dies mit einem Signalton bestatigt. Sollte die Drohne auBer Kontrolle sein
oder die Akku sind schwach, dann driicken Sie den “Return to Home” Knopf und die Drohne kommt umge-
hend zurlick, dabei wechselt die Farbe der LEDs zu Rot wenn sie sich innerhalb eines Radius von 20 Metern
befindet. Ist die Drohne auBerhalb des 20 Meter Radius, dann steigt die Drohne auf 25 Meter Hohe und kom-
mt danach zuriick. Halten Sie den“One Key Return”Knopf langer gedriickt, dann beenden Sie diese Funktion,
einzige Ausnahme: niedriger Akkustand.

Wichtig:
1. Sollte das GPS Signal schwach sein, wechselt die Farbe des Lichts von
Griin auf Orange. Dann muss manuell gesteuert werden.

2. Sollten die Akkus in der Drohne zu schwach sein, beenden Sie alle
Manover und holen Sie die Drohne manuell zuriick, da sonst Absturzge-
fahr besteht.




4. Niedriger Akkustand

Wenn die 4 Lampen an der Drohne Rot leuchten,
und die vorderen anfangen zu blinken, zeigt =
es einen niedrige Akkuleistung an, die Drohne =~
kehrt zum Ausgangspunkt zurlickt. i

5. Uberstromschutz

Wird die Drohne von einem fremden Obejekt — -
getroffen oder die Rotoren drehen sich nicht, o ®
wechselt diue Drohnen in den Uberstromschutz Ve(!
Modus. ,c: ' l-:h

6. Kalibrierung der Horizontallage

(vor jedem Flug ausfiihren)

Platzieren Sie die Drohne auf einen ebenen
Grund, bewegebn Sie beide, linken und rechten
Steuerhebel nach unten rechts fiir ca. 2 - 3 Se-
kunden. das Signallicht an der Drohne fangt an
schnell zu blinken und wechselt in den normalen
Status zurlick nach 2 - 3 Sekunden. Der Kalibri-
erungsmodus war erfolgreich.

7. Geschwindigkeits-Funktion

Die Drohne fliegt nach dem Start im langsamen
Modus. Driicken Sie den rechten Steuerhebel
einmal kurz, dann fliegt die Drohen im “high-
speed” Modus (schnell). Zwei Signale ertonen
hierbei. Driicken Sie den gelichen Hebel in “high-
speed” Modus ertont ein Signal und die Drohne
fliegt wieder langsamer.

8. Luftbildaufnahmen

Wenn die Drohne aufgestiegen ist und ihren Bestimmungsort ereicht hat, kann sie von dort aus
Luftbildaufnahmen machen, dabei hilt sie die Position. Die Kamera kann dabei auf- und abges-
teuert werden in einem Winkel von 90 Grad.

In freier Bahn betrégt die Flugentfernung ca 200 Meter, die Entfernung fiir das GPS Signal
betragt ca. 100 Meter.

L
9. Auto-Schwebe-Funtion R b
Nach Benutzung des linken Steuerhebels fiir das
Auf- und Absteigen, lassen Sie diesen los und die

)
Drohne schwebt selbstandig. gl;)t




10. Headless Funktion

A) Einstellen der Vorwartsfunktion

1
2%
II[:J
Driicken Sie auf der Verbinden Sie den Bewegen Sie den linken
Fernbedienung den Akku mit der Droh- Hebel ganz nach oben
ON/OFF Knopf. ne, driicken Sie den und danach ganz nach
ON/OFF Schalter unten. Wenn die Fernbe-
und stellen Sie die dienung ein langes
Drohne mit der Front Signal, dann war das
in Flugrichtung. Justieren erfolgreich.

B) Kalibrierung der Front (Vorderseite) der Drohne

== Wird die Drohne wahrend des Fluges im Headless-Modus
—2 % von einem fremden Objekt getroffen und die Drohne dndert
/f’ﬂ-:‘\\\ unkontrolliert die Richtung, dann bewegen Sie beide Steuer-
LLZQJKJ hebel nach links unten nachdem Sie die Drohne wieder in die
— gewlinschte Richtung gebracht haben. Leuchten die Lampen
der Drohne wieder gleichmaflig nach 3 mal blinken, dann war
die Kalibration erfolgreich.

C) Wechseln zwischen Headless-Mode und Normal Mode

Ist die Drohne eingestellt und kalibriert, fliegt sie standard-
maRig im normalen Modus. Die LEDs der Drohne leuchten
gleichmafig. Nach einmaligem Driicken des rechten Hebels
fur 2 Sekunden ertont ein dreimaliges Signal an der Fernbedie-
nung und signalisiert, das in den “Headless”-Modus gewechselt
wurde. Bei wiederholter gleicher Bewegung des Hebels wech-
selt man zum normalen Modus zurlick.

Im Headless-Modus braucht man nicht darauf zu achten wo die
Vorderseite oder das Heck der Drohne ist, bei Bewegung des
~——— rechten Steuerhebels nach oben, unten, rechts oder links, fliegt
=== P/ g die Drohne in die jeweilige Richtung vom Piloten aus gesehen
(also vom Piloten weg, zu ihm hin, rechts oder links).




Kabellose Echtzeit-Ubertragungsfunktion

1. Laden Sie die Installations-Software herunter

Besuchen Sie www.symatoys.com oder nutzen Sie Ihr Android-Smartphone und
scannen Sie den QR-Code um die Software herunter zu laden. Installieren Sie
danach die SYMA FPV APP.

Fir iOS Apple/Android Smartphones: laden Sie die SYMA FPV App herunter,
gehen Sie dabei auf den App Store / Google Play oder scannen Sie den QR-Code.

Tipp: Die QR-Codes sind auf der Verpackung angebracht so wie am Ende
der Bedienungsanleitung. Besuchen Sie die oben genannte Website um die
neueste App herunter zu laden.

2. Verbindungsbeschreibung

Leuchtet die Anzeigenlampe des FPV grin, ist es mit dem Modell verbunden.
Das rote Licht blinkt langsam fiir 20 Sekunden um zu warten, dass es sich mit
dem Telefon verbindet. Driicken Sie auf "Einstellungen" des Telefons, 6ffnen
Sie WiFi und finden Sie "FPV WiFi***" in der WiFi-Suchliste. Driicken Sie
"verbinden" bis "Verbunden" angezeigt wird. Jetzt verlassen Sie die
Einstellungsoptionen, 6ffnen Sie die Syma FPV Software, klicken Sie auf die
"Start"-Anzeige und geben Sie die Steuerschnittstelle ein. Das Bild wird nun
auf dem Bild schirm angezeigt. Ist das WiFi-Signalvoll, zeigt es das starkste
Signal im Augenblick an.

En STAAT =3

1. Offnen Sie die Software 2.Drucken Sie den "START" 3 ,Dieses Bild erscheint auf
Syma FPV -Button dem Bildschirm

3. Symbolbeschreibung
= C1 K& 1. Riickkehr
6 B8 8B 8 0

2. WiFi-Signal

3. Ordner Fotos und Videos
4.Video-Aufnahme

5. Foto-Aufnahme

6. Aufnahme-Zeit (Lange)

4. Luftaufnahme

Foto und Video: Wenn die WiFi-Kamera im Normalzustand ist, klicken Sie auf
das Foto- oder Video-Symbol auf der Echtzeitschnittstelle um Fotos oder

Videos aufzunehmen. (Dateien von Fotos oder Videos kénnen im Ordner
"Foto-und-Video-Check” Uberprift werden.) Ist eine SD Karte in der WiFi Kamera,

werden die Daten simultan auf der SD-Karte gespeichert.

5. Speicherfunktion der 720P Kamera

Ist eine SD Karte in den Slot eingeschoben, werden Videos und Fotos auf der SD-Kate und
dem Smartphone gespeichert. Sollte keine SD-Karte installiert sein, werden Videos und Fotos
ausschlieB3lich auf dem Smartphone gespeichert
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Flugvorbereitung und Ein- und Ausschalten der Drohne

1. Flugvorbereitung

| Schritt 1:
i Driicken Sie den ON/OFF Knopf auf der Fernbe-
':/"-'-_ — 1 dienung.
(L&) ) (L))
= |8 =
0,0
:II:I!
e Schritt 2:

Stecken Sie den Lipo Akku in die Drohne.

Schritt 3:
Driicken Sie den ON/OFF Knopf 2 Sekunden lang
auf der Drohne.

Schritt 4:

Bewegen Sie den linken Steuerhebel ganz nach
oben und bewegen Sie ihn dann ganz nach
unten. Wenn die LEDs der Drohne vom schnellen
Blinken zu einem kontinuierlichen Leuchten
wechseln, dann wechselt die Drohne zum Stand
By Modus.

2. Anschalten der Drohne

L —— Methode 1:

] Bewegen Sie den linken Steuerhebel ganz nach
' 2 oben und dann zur Mitte, die Rotoren fangen an
sich langsam zu drehen.

4&}‘“\
=/
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Methode 2:

Driicken Sie den linken und rechten Steuerhebel
1 Sekunde lang nach innen und unten, die
Rotoren starten langsam.

Methode 3:

Wenn die Drohne auf dem Boden steht,
driicken Sie den Knopf B (Start-/Lande Knopf),
die Drohne hebt ab und schwebt.

Methode 1:

Dricken Sie den linken Steuerhebel (throttle) auf
die niedrigste Stufe und halten Sie ihn fir 2 bis 3

Sekunden in dieser Position, die Drohne schaltet

sich dann ab.

Methode 2:
Bewegen Sie beide Steuerhebel nach innen und
unten fur 1 Sekunde, die Drohne schaltet sich ab.

Methode 3:

Driicken Sie den Knopf B (Start-/Lande Knopf)
wahrend des Fluges, dann schwebt sie zum
Boden und landet.
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Flugkontrolle

Flugkontrollc [

Starten und Landen

Vorwarts und Ruckwéarts

1

Driicken Sie langsam den Gashebel nach vom:
Der Quadrokopter startet. Ziehen Sie langsam
den Gashebel zurlick Der Quadrokopter landet.

Rechts und Links drehen

Driicken Sie den Richtungshebel nach
oben oder unten, der Quadrokopter fliegt
vorwarts oder riickwarts.

Seitwarts fliegen

Ziehen Sie den Gashebel nach links oder
rechts, der Quadrocopter rotiert nach links

oder rechts.

Vorwarts/Riickwarts
Feineinstellung

Ziehen Sie den Richtungshebel nach links
oder rechts, dann fliegt der Copter in die ent-

sprechende Richtung.

Rechts/Links
Feineinstellung

Rechts/Links Drehen
Feineinstellung

Wenn der Quadrocopter im
Schwebeflug nach vorne oder
hinten abdriftet, halten Sie den
linken Steuerhebel gedriickt,
wahrend Sie den Schwebeflug
mit dem rechten Steuerhebel
(vor/zuriick) stabilisieren.

Wenn der Quadrocopter im
Schwebeflug nach links oder
rechts abdriftet, halten Sie den
linken Steuerhebel gedriickt,
wahrend Sie den Schwebeflug
mit dem rechten Steuerhebel
(links/rechts) stabilisieren.

Wenn der Quadrocopter im
Schwebeflug nach links oder
rechts dreht, halten Sie den
linken Steuerhebel gedriickt,
wahrend Sie den Schwebeflug
mit dem linken Steuerhebel
(links/rechts) stabilisieren.
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Ersatzteile-Liste (optional)

Hier sind alternative Ersatzteile aufgelistet. Jedes Ersatzteil wird separat verkauft.
Sie kdnnen diese Ersatzteile von lhrem Handler erwerben.

) B
; ;
| [}
i - L Ll
4 .
i Y

Bottom Main Body Blade Landing Gear

Protective Gear Lamp Cover Wrench

Light Board
Charger Camera Gear (Red)
) (
Light Board : Decoration
(Green & Red) LiPo Battery Card Reader Accessories

Blade Cover Main Stand Blade Lockstitch A Blade Lockstitch B
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v

@

Receiver Board

Mobile Phone
Retaining Clip

Remote Control

GPS Module

Produktbeschreibung

NO. IPrm:lunt Name Qty.| NO. |Product Name Qty.| NO. |Product Name Qty.
01 Top Main Body i g Landing Gear 17 Light Board (Red) 2
02 | Bottom Main Body 1 10 Lamp Cover 18 Blade Lockstitch A 2
03 gli?édgi{grll?ck-.irise ) 1 Blade Cover 19 Blade Lockstitch B .
04 Ellc?gifl.sngueug?g-ctinm 2 12 | Gears 20 | Camera 1
05 Protective Gear 4 13 Main Stand 21 GPS Module 1
06 | Battery 1 14 Recelver Board
07 Eﬁéﬂ?ﬂ?ﬂmise 2 15 Receiver Board Case
08| ciockwise Direction) | 2 | 16| ioena Req)
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Abmessungen / Spezifikationen

.?%: :ﬁ :
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g 19¢m < i
'_I LL] 1
] R >l

50em 50cm

Hohe: 19 cm

Lange: 50 cm

Breite: 50 cm
Motor Modell: 132

Batterie/Akku: 7,4V 2000mAh LiPo

Fehlerbehebung

Problem

Grund

Losung

Die Drohne
reagiert nicht

1. Der Akku ist zu schwach
2. Die Batterien der Fern-
steuereung sind leer.

1. Laden Sie den Akku auf.
2.Wechseln Sie die Batterien
in der Fernsteuerung.

Die Drohne reagiert sehr
schwerfallig.

1. Die Batterien der Fern-
steuerung sind zu schwach.

2. Es gibt Interefernzen auf der
gleichen Sendefrequenz.

1. Wechseln Sie die Batterien

2.Wechseln Sie zu einem
anderen Flugfeld.

Die Drohne hat eine
Schraglage
beim Schwebeflug

1. Die Drohne ist nicht in der
Horizontalen kalibriert.

1. Wiederholen Sie die
Kalibration wie auf Seite 7
beschrieben.

Im Headless-Mode fliegt die
Drohne in die Richtung in der
sie nach vorne zeigt.

1. Diverse Kollisionen konnen
dies verursacht haben.

1. Wiederholen Sie die Schritte
fur den Headless-Mode auf
Seite 9.

Keine Hohenstabilitat,
die Drohne wippt
rauf und runter.

1. Die Drohne ist nicht in der
Waagerechten kalibriert.

2. Instabile Wetterlage.

3. Heftige Kollision flihrt zu
Datenstorung im Gyroskop.

1. Kalibrieren Sie die Drohne
erneut.

2.Vermeiden Sie Fllige bei
schlechtem Wetter.

3. Wiederholen Sie Schritt 6
auf Seite 8.
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QR code for android QR code for apple
system i0S system

Importeur:
HALOGENKAUF LIGHTECH® GMBH
Schlehenweg 4 ® 29690 Schwarmst-

edtWEEE-Reg.-Nr. DE44369545



HINWEISE ZUM UMWELTSCHUTZ

g

Das Symbol des durchgestrichenen Milleimers auf dem Produkt bzw. Verpackung besagt,
dass dieses getrennt vom Ublichen Hausmuill entsorgt werden muss. Damit sollen schadliche
Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit bei der Entsorgung von
Elektro- und Elektronikaltgeraten vermieden und deren Wiederverwendung oder Verwertung
ermoglicht werden. Sie haben die Mdglichkeit, Elektro- und Elektronikaltgerate kostenfrei bei
einer entsprechenden Sammelstelle in Ihrer Nahe abzugeben. Bitte erkundigen Sie sich bei
Ihrer Stadt oder Gemeinde Uiber die zur Verfiigung stehenden Sammelstellen. Sie haben auch
die Moglichkeit, alte Elektro- und Elektronikgerate, die von uns bezogen wurden, frei an uns
zurlickzusenden. Wir werden diese dann einer ordnungsgemafen Verwertung bzw. Wied-
erverwendung zufiihren. Eventuell enthaltene Batterien oder Akkus miissen aus dem Produkt
entfernt werden und bei der entsprechenden Sammelstelle getrennt entsorgt werden.

Hinweise nach Batteriegesetz
Da wir Batterien und Akkus bzw. solche Gerate verkaufen, die Batterien und Akkus enthalten,
sind wir nach dem Batteriegesetz (BattG) verpflichtet, Sie auf Folgendes hinzuweisen:

Batterien und Akkus dirfen nicht im Hausmiill entsorgt werden, sondern Sie sind zur Riick-
gabe gebrauchter Batterien und Akkus gesetzlich verpflichtet. Altbatterien kénnen Schadst-
offe enthalten, die bei nicht sachgemal3er Lagerung oder Entsorgung die Umwelt oder lhre
Gesundheit schadigen kdnnen. Batterien enthalten aber auch wichtige Rohstoffe wie z.B.
Eisen, Zink, Mangan oder Nickel und werden wieder verwertet. Sie kdnnen die Batterien nach
Gebrauch entweder ausreichend frankiert an uns zurticksenden:

HALOGENKAUF Lightech GmbH
Schlehenweg 4
29690 Schwarmstedt

oder in unmittelbarer Nahe (z.B. im Handel oder in kommunalen Sammelstellen) unentgeltlich
zurlickgegeben. Die Abgabe in Verkaufsstellen ist dabei auf fiir Endnutzer fiir die Entsorgung
Ubliche Mengen sowie solche Altbatterien beschrankt, die der Vertreiber als Neubatterien in
seinem Sortiment fuhrt oder gefiihrt hat. Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen,
eine durchgestrichene Milltonne, und dem chemischen Symbol des schadstoffhaltigem
Schwermetalls versehen. Diese durchgekreuzte Milltonne bedeutet, dass Sie Batterien und
Akkus nicht im Hausmiill entsorgen dirfen.

Unter diesen Zeichen finden Sie zusatzlich nachstehende Symbole mit folgender Bedeutung:

Cd= Cadmium
Hg= Quecksilber
Pb= Blei

Li-Po= Lithium

Sicherheitsrelevante Technische Daten
Frequentband / Sendeleistung .......ccceceevvuvvveennnee 2,4 GHz <100mW (EIRP)
Frequenzband / Sendeleistung .......ccccccevurererennnee 5,8 GHz <25mW (EIRP)



EU-KONFORMITATSERKLAIEQUNG

EU Declaration of conformity

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller.

Bevollméchtigter:
representative:

Hersteller:
manufacturer:

Produktbezeichnung:
product title:

Artikel-Nummer:
article ref.-number:

Der oben beschriebene Gegenstand der Erklarung erfullt die einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union:
The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Community harmonisation legislation:

RED Richtlinie:

EMV Richtlinie:
Niederspannungs Richtlinie:
RoHS Richtlinie:

WEEE Richtlinie:

Normen / Spezifikationen:
standards / specifications:

CE-Kennzeichnung:
Application of CE-marking:

Unterzeichnet fiir und im Namen von:

Signed for and on behalf of:
Ort, Datum:

Place, Date:

Name, Funktion:
name, function:

HALOGENKAUF LIGHTECH® GMBH
Schlehenweg 4

29690 Schwarmstedt

Deutschland

GUANGDONG SYMA MODEL AIRCRAFT INDUSTRIAL CO.,LTD
China Office:Laimei Industry Park, Chenghai, Shantou,

Guangdong, China

GPS Drohne mit Kamera
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